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+2’1VCC Nota:en los modelos con comando de puerta por pulsos
los bornes debajo de ABR y CER serdn ABND y CEND,
MLC 15K BC327

limitAndose en ese caso el nimero méximo de paradas
100 OHM CL% segun la disponibilidad de bornes. ABND es el retorno

NN\

del contactor de ABRIR PUERTA. CEND es el retorno

Model os para comando paralelo de
indicador, mando de llamadas

*24VCC  del contactor de CERRAR PUERTA.
15K BC327 Para clase 6 el comun de llamadas de cabina (CLC) y

¢ de llamadas descendentes (CLD) no es 24Vcc, se

L&T.P 2K2 '\ 100 OHM CL% obtiene a partir de MLC como indica el diagrama.
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